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C = n. p (avec p est le pas de filetage en mm) 
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Réalisation et production 

Thème 3
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Fig.1 Fig.2 
5.3-  

Consulter le lien numérique suivant ou en scannant le code QR 
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fait tourner le foret 
Je descends le foret 
pour percer la pièce un trou cylindrique 

Broche 
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Principaux composants du Kit : 
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https://tech2.education.tn/videos/qr4_p25_p199.mp4 

b- Identifier les composants réalisant les fonctions principales pour rendre

la voiture autonome. 

a- Consulter la séquence vidéo en se référant au lien suivant :
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Programme textuel 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 
11 
12 
13 
14 
15 

#include <Arduino.h> //librairie pour Arduino 
#include <Wire.h> //librairie pour Arduino 
#include <SoftwareSerial.h> //librairie pour Arduino 
#include <Servo.h> //librairie pour servomoteur  
double angle_rad = PI/180.0 ; // variable de position du servo en rad 
double angle_deg = 180.0/PI ; // variable de position du servo en Deg 
Servo servo_2 ; // crée un objet servo pour contrôler le servomoteur 
Servo servo_4 ; // crée un objet servo pour contrôler le servomoteur 
void setup () // Code d'initialisation 
{ 

pinMode (3, INPUT) ; // Broche 3 du capteur IR configurée en entrée 
servo_2. attach (2) ;// Broche servo_2 configurée en sortie  
pinMode (5, INPUT) ; // Broche 5 du capteur IR configurée en entrée 
servo_4. attach (4) ;// Broche servo_4 configurée en sortie 

} 
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16 
17 
18 
19 
20 
21 
22 
23 
24 
25 
26 
27 
28 
29 
30 
31 
32 
33 
34 
35 
36 
37 
38 
39 
40 
41 
42 
43 
44 
45 

void loop () // Boucle sans fin (répéter) 
{  
If               //si 
(((digitalRead (3)) == (1))) //état logique haut de la broche 3 
{ 
 servo_2. write (90) ; // orienter le servo_2 à 90° 
_delay (10) ;// attendre 10s 
} 
Else // sinon 
{ 
servo_2. write (0) ; // orienter le servo_2 à 0° 
} 
If 
((digitalRead (5)) == (1))) 
{ 
servo_4. write (90); 
_delay (10); 
} 
Else 
{ 
servo_4. write (0); 
} 
_loop (); 
} 
void _delay (float seconds) { 

long endTime = millis () + seconds * 1000; 
while (millis () < endTime) _loop (); 

} 
void _loop () { 
} 
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DEFINITIONS 
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